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 اتوماتیک  کنترل عنوان درس به فارسی: 

 Automatic Control عنوان درس به انگلیسی: 

 نوع درس دروس همنیاز دروس پیشنیاز تعداد ساعت  تعداد واحد 

مکانیکی  ارتعاشات 48 3  تخصصی اختیاری  - 

 هدف:
 آنها   بین  روابط  و  کنترلی  سیستمهای  انواع  با  دانشجویان  آشنایی

 سرفصل و رئوس مطالب: 

مدل  ،  ها  ستمیس  یبند  و طبقه  فیتعریی(،  و نها  هیمقدار اول  یا یقضا،  و معکوس  میمستق  لیتبد)  لاپلاس  لیبر تبد  یامقدمه     مقدمه: •

 ( سونی)روش م  یبلوک  یها  اگرامید  یسادهساز،   لیتابع تبد،  و اثرات آن  دبکیدر مورد ف  یاتیکلی،  بلوک  یها  اگرامید،  حالت   یفضا
  ی اضیر  یمدل سازی،  کیالکتر   یها  ستمیس  یاضیر  یسازمدلی،  کیمکان  یهاستمیس  یاضیر  یسازمدل    ها:سیستم  ریاضی  سازی مدل •

 ی کیدورلیه  یها  ستمیس  یاضیر  یمدل سازی،  کی الکترومکان  یها  ستمیس
،  ماندگار(   یحالت ماندگار )خطا (،  زمان نشست و...ی،  جهش)مشخصات حالت گذرا  ،  حالت گذرا و ماندگار  ها:  سیستم  زمانی  پاسخ •

 ستم یها بر مشخصات حالت گذرا و ماندگار ساثر کنترل کننده  یررسب

 ک یالکترون  یصنعت  یها کنترل کننده،  کیدرولیه  ی صنعت  ی ها کنترل کننده،  کیوماتین  ی صنعت  ی ها کنترل کننده  ها: کننده کنترل •

 ستمیس  یو طراح  لی( در تحلRoot Locusها )شهیر  یروش مکان هندس،  تسیهوروتبه روش را  یدار یپا  ل یتحل  پایداری:  تحلیل •
 ی کنترل  یها

نا  یفرکانس   دانیدر م  ستمهایس  یدار یپا  یبررسی،  پاسخ فرکانس  شینما  یهاروش  ها:سیستم  فرکانسی  پاسخ • ،  ست یکوئیبه روش 

 ( و...  دیتشد  ممیماکس،  حد فاز و بهره ی) مشخصات پاسخ فرکانس

کننده  م یتنظ  ها:کننده  کنترل  طراحی  و   تنظیم • کننده  یطراح،  هاکنترل  براجبران  س  یها  کار    ی طراح،  کنترل  یستمهایبهبود 

 کولز یو ن  گلری به کمک جداول ز  PID  یکنترلرها 
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